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PREFACE

This second edition of the Special
Publ i cati on No. 44 has been drawn up
by an ad hoc working group forned
from el even vol unt eeri ng Menber
St at es.

Thanks are due to the nmenbers of
the working group for the very con-
siderable time and effort devoted to
this inportant task. The work was
edited by the Professional Assistant
(Hydrography) of the IHB staff.

Angjority of Menber States of the
IHO concurred in the inclusion in
SP 44 of the "Qassification Oite-
ria for Deep Ccean Soundi ngs" sub-
mtted to the Xith International
Hydr ogr aphi ¢ Conference (CONF. X/
DCC. 6) .

SP 44 will be reviewed and updated
at intervals of 5 years.

Book 1 - The IHO Standards for Hy-
drographi ¢ Surveys - is intended to
provi de gui dance to hydrographic sur-
veyors relative to the m ni numaccep-
tabl e standards for surveys.

Book 2 - The dassification Oite-
ria for Deep Sea Soundings - is in-
tended to offer a uniformset of
criteria for classifying bathynetric
soundi ngs after they have been taken,
for records purposes and the gui dan-
ce of cartographers, scientists and
ot her users.

Novenber 1982

Cette deuxiéne édition de la Publi-
cation Spéciale n° 44 a été él aborée
par un groupe de travail ad hoc formé
de onze Etats-menbres qui se sont por-
tes volontaires.

Nous exprinmons ici nos rermercie-
nments aux nenbres de ce groupe de
travail pour les efforts et le tenps
considerables qu'ils ont consacrés a
cette inportante tache. L' édition de
ce travail a été faite par |'adjoint
t echni que (Hydrographie) du BH .

La majorité des E ats-nmenbres de
['CH ont donné |eur accord pour que
soient inclus dans |la PS 44, les
"Oritéres de classification des son-
des en eau profonde", soums lors de
| a Xl e Conférence Hydrographi que | n-
ternational e (CONF. XI / DOC. 6) .

La PS 44 séra revisée et msea
jour tous les cing ans.

Tome 1 - Normes CH pour les |evés
hydr ographi ques : elles sont desti -
nées a servir de guide aux hydrogra-
phes, en ce qui concerne |les norraes
m ni mal es accept abl es pour les |evés.

Tome 2 - Oitéres de classification
des sondes en eau profonde : ils sont
destinés a fournir un ensenble de cri-
téres uniformes pour la classifica-
tion des sondes en eau profonde des
leur recueil, a des fins d enregis-
trement et dans le but d orienter |es
cartographes, les scientifiques et
| es autres usagers.

Novenbre 1982
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BAX 1

| HO STANDARDS FCR
HYDROGRAPH C SURVEYS

TOE 1

NORVES CH  PCLR LES
LEVES HYDROGRAPH QUES

I NTRCDUCTI ON

In drawing up the standards for
Book 1, hydrographi c surveys were
classified as those conductedfor the
pur pose of conpiling nautical charts
general |y used in marine navigation.
Speci al surveys for engi neering and
research projects were not considered.
The study confined itself to determn-
ing the density and precision of nea-
surements necessary to portray the
sea bottomand other features suffi-
ciently accurately for navigationa
pur poses.

The planning for each hydrographic
survey and the preparation of appro-
priate specifications is a unique
task, and it is not possible to pre-
pare a treati se on accuracy standards
for hydrographi c surveys whi ch woul d
be applicable for any area to be sur-
veyed. The density of soundi ng and
the precision of neasurenents depends
on several factors the depth of
wat er, the conposition and confi gura-
tion of the bottom and type of ships
which will navigate in the area all
need to be consi dered.

Certain degrees of accuracy are,
nevert hel ess, commonly acceptabl e for
hydr ogr aphi c operations, and it is
reasonabl e that such standards shoul d
be stated in order that they may serve
as a guide for planning an adequat e
hydr ogr aphi ¢ survey.

Met hods of calibration, statistical
analysis of the results, etc, necessa-
ry to attain the specified accuracy,
are not stated, as these natters are
beyond the scope of this study and
shoul d be in appropriate instruction
manual s. However, these matters were
studi ed and taken into account in es-
tabl i shing the accuracy standards.

Lors de |'élaboration des normes du
Tome 1, on a considéré comre "l eves
hydr ogr aphi ques” | es | evés qui sont
effectués dans le but d établir des
cartes marines général ement utilisées
pour | a navi gation. Les | evés spéci aux
ef fectués en vue de projets d'ingénie-
ri eet de programres de recherche n' ont
pas été pris en consi dération. L' étude
s'est bornée a la déternination de la
densité et de |aprécisiondes nesures
nécessaires pour obtenir une represen-
tation du fond de la ner et d autres
détails terrestres suffisament pré-
ci se pour répondre aux besoins de |a
navi gat i on

Le planning des |evés hydrographi -
ques et la préparation des spécifica-
tions approprieés est un seul et néme
travail et on ne peut préparer de re-
glenent sur les nornes de precision
pour |es |evés hydrographi ques qu
conviendrait pour toutes les régions
a hydrographier. La densité des son-
des et |a précision des nesures dé-
pendent de plusieurs facteurs : la
profondeur de |'eau, la nature et la
configuration du fond et le type de
navires qui navi gueront dans |a zone;
tout cela doit étre pris en consi dé-
ration.

Certai ns degrés de précision sont
néannoi ns géner al ement accept abl es
pour |es |eves hydrographi ques et il
est opportun d étabiir |es normes
correspondantes qui pourraient servir
de base pour |e planning de | evés hy-
dr ogr aphi ques val abl es.

Les nméthodes d' étal onnage, 1 analy-
se statistique des résultats, etc.,
nécessaires pour obtenir |a précision
requi se ne sont pas indiquées car il
s'agit la de questions qui sortent du
cadre de cette étude et doivent se
trouver dans des manuels d'instruc-
tions appropriés. Cependant, ces ques-
tions ont été étudiées et prises en
consi dération lorsqu' on a établi les
normes de préci si on.






THE STANDARDS

PART A - SCALE OF SURVEY AND
DENSI TY OG- SOUNDI NGS

Section A1 - Scale of survey

A1l 1l - The scale at which a survey
is to be plotted determnes to a
|arge extent the m ni mum accuracy
wi t h whi ch neasurenents nust be nade
and the anount of detail that can be
i ncl uded. The scale i s, of necessity,
a conprom se between the tine and
effort available, the intended use

of the survey and the topographic
conpl exity of the bottom and adj a-
cent coastline. As a guide, the scal es
in Section A1 and the |ine spacing
in Section A 2 are recommended. The
scal e adopted shoul d never be smnaller
than that of the intended chart.

A 1.2 - Ports, harbours, channels and
pi |l otage waters shoul d be surveyed at
a scale of 1/10 000 or |arger.

A 1.3 - Harbour approaches and ot her
wat ers used regul arly by shi ppi ng
shoul d be surveyed at a scal e of
1/20 000 or larger.

A l.4 - Coastal areas to a general
depth of at least 30 netres (40 ne-
tres where super-deep-draught vessels
are expected to operate, or where the
exi stence of wecks or other hazards
is suspected) should be surveyed at a
scale of 1/50 000 or |arger.

A 1.5 - Hydrographi c surveys in
dept hs between 30 netres and 200
netres may be conducted at a scal e
srmal |l er than 1/50 000, dependent on
many factors, the nost critical of
which are the inportance of the area
covered and the depth and bottom
configuration. The scal e shoul d not
be snaller than 1/100 000, except in
unusual circunst ances.

LES NCRMES

PARTIE A - EGHELLE DU LEVE ET
DENSI TE DES SONDES

Section A1 - Echelle du levé

Al1l - L'échelle a laqguelle un levé
doit étre rédi gé détermne, dans une

| arge nesure, la précision nmninale
des nesures qui doivent étre faites
et la quantité de détails qui peuvent
étre inclus. L' échelle constitue né-
cessai renment un conproms entre |le
tenps disponible et les efforts qui
peuvent y étre consacrés, 1'usage au-
quel le levé est destiné, ainsi que

| a conpl exité topographi que du fond
et de la ligne de cbéte adjacente. A
titre d' exenple, les échelles figu-
rant dans la Section A1l et |'espace-
nment des profils de sonde dans |a
Section A 2 sont recommandes. L' échel -
| e adoptée ne devrait jamais étre in-
férieure a celle de la carte proj et ée.

A 1.2 - Les levés des ports, des che-
naux et des zones de pil otage de-
vrai ent étre exécutés a une échelle
de 1/10 000 ou supéri eure.

A 1.3 - Les levés des approches des
ports et d autres zones réguli érenent
fréquent ées par des navires devraient
étre exécutés a uné échelle de

1/20 000 ou supéri eure.

A 1.4 - Les |levés des eaux cOti éres,
jusqu' a une profondeur général e d au
nmoins 30 netres (40 netres la ou les
pétroliers géants sont appel és a cir-
culer ou | & ou on peut soupgonner

1' exi stence d' épaves ou d' autres dan-
gers) devraient étre exécutés a une

échel l e de 1/50 000 ou supéri eure.

A 1.5 - Les |levés hydrographi ques
dans des profondeurs conprises entre
30 et 200 nétres peuvent étre exécutés
a une échelle inférieure a 1/50 000,
en fonction de divers facteurs dont | e
principal tient a 1'inportance de |a
zone couverte, ainsi qua la profon-
deur et a la configuration du fond.

L' échell e ne devrait pas étre infé-
rieure a /100 000, excepté dans des
ci rconst ances i nhabituel | es.



Section A 2 - Interval between
soundi ng |ines

A 2.1 - The interval between sound-
ing lines should be determ ned
having regard to the significance
of the area and to the topographica
character of the sea floor, the co-
verage provided by the sounder and
the means avail abl e for searching
bet ween i nes.

A 2.2 - Inprinciple, the interva

bet ween princi pal sounding |ines
shoul d be the equival ent of not nore
than 10 nmat the scal e of the survey.

A 2.3 - The interval recomrended in
A 2.2 must be reduced where the sea-
floor is abnornally irregular and
may be increased when multi-beam
echo-sounders or neans of searching
for anomalies between lines are in
use.

A 2.4 - Al anomal ous dept hs detected
must be examned in greater detai
and | east depths over them determ ned,

A 2.5 - (oss-check sounding |ines
shoul d al ways be run to confirmthe
accuracy of positioning, sounding
and tidal reductions. The interva
bet ween cross-check |ines shoul d
nornmal |y be no nore than 10 times
that of the principal sounding |ines.

A3 - Interva
soundi ngs

bet ween pl otted

A 3.1 - Soundings plotted al ong
principal sounding lines should be
selected giving priority to peaks,
deeps and poi nts of change in sl ope.
I ntermedi ary soundings should then
be selected at intervals not exceed-
ing 5 mMmat the scale of surveys, ex-
cept where the seabed is even, when
the interval may be increased to

10 nm

Section A 2 - Espacenent entre |es
profils de sonde

A2 1 - L espacerment entre les profils
de sonde devrait étre déternmné en
fonction de 1'inportance de |a zone,
ainsi que des caractéristiques topo-
graphiques du fond marin, de la sur-
face couverte par | e sondeur, et des
noyens di sponi bl es pour effectuer des
recherches entre les profils.

A 2.2 - En régie général e, 1' espace-
nent entre les profils de sonde prin-
Ci paux ne devrait pas excéder 10 mm
al'échelle du Ilevé.

A 2.3 - L' espacenent recommandé au
point A 2.2 doit étredimnué la oule
fond marin est anornal enent irrégulier,
et peut étre augmenté |4 ou des son-
deurs a écho nulti-fai sceaux ou des
noyens de recherche des anonalies en-
tre les profils sont utilisés.

A 2.4 - Toutes |es profondeurs anorna-
| es détectées doi vent étre exam nees
de facon plus détaillée et les pro-
fondeurs mni mal es au-dessus d' el | es
doi vent étre dét er m nées.

A 2.5 - Les profils traversiers de
contr6l e devraient toujours étre sui-
vis de facon a confinner 1' exactitude
du positionnenent, des sondes et des
réductions de narée. L' espacenent en-
tre les profils traversiers de contro6-
le ne devrait pas, en régle générale,

étre plus de dix fois celui des pro-
fils de sonde princi paux.
A 3 - Intervalles entre | es sondes

portées sur la mnute

A 3.1 - Le choix des sondes |e |ong
des profils de sonde princi paux
devrait étre effectué en donnant |a
priorité aux points hauts, points bas,
et aux points de changenent de pente.
Les sondes intermédi aires devraient
alors étre sélectionnées a des inter-
val | es ne dépassant pas 5 nma
|'échel le des | evés, excepté dans |es
zones de fond plat ot I'intervalle
peut étre augnenté jusqu'a 10 nm



Section A4 - Spacing of position Section A 4 - Espacenent des stations
fixes de sonde
A 4.1 - The interval between posi- A4 1 - L espacenent entre les sta-
tion fixes on the survey sheet tions de sonde sur la mnute de |evé
shall in principle be no greater ne sera pas, en reégie générale, supé-
than 40 mm |If the vessel is steered rieur & 40 mm Si le navire fait rou-
on an arc, the interval should be te selon un arc, |'espacenent devrait
reduced to permt accuracy in plot- etre réduit pour permettre une plus
ting intermediary soundi ngs. grande precision des sondes intermne-
di ai res.
Section A5 - Recommended tracks Section A5 - Voi es reconmandées
A 5.1 - Bvery track recomrended for A 5.1 - Toute voie recommandée a |l a
navi gati on shoul d be sounded I ongitu- navi gation devrait faire |'objet d un
dinally at least once in both direc- sondage | ongitudi nal au noi ns une
tions. It is recoomended that this fois dans les deux directions. |l est
soundi ng be augnented by a sonar recommandé que ce sondage s'acconpa-
search of the track and on both sides gne d une exploration au sonar de |a
of the track. voi e el | e-nméne, ainsi que des deux

cbtés de | a voi e.

Section A 6 - Non-standard data Section A 6 - Données non nornal i sées
A 6.1 - Hydrographic survey data A 6.1 - Les données de |evés hydrogra-
whi ch does not conformto the stan- phi ques qui ne sont pas conformes aux
dards provided in this docunent is normes figurant dans ce docurrent doi -
always to be noted as to the accura- vent toujours etre acconpagnées de

cy limtations. In the interests of comrentai res concernant leurs limtes
speed and the magni tude of the task, de précision. Afin d accél érer le tra-
recourse may be had to the use of vail et en raison de 1" anplitude de la
runni ng surveys, sketch surveys and tache, on peut avoir recours aux |evés
the enpl oyment of devel opi ng techno- en route, aux |evés hydrographi ques

| ogi es such as renote sensing and expéditifs, ainsi qu a |'usage de tech-
el ectro-optical systens. In certain nol ogi es en dével oppenent, telles que
ci rcunst ances, data from such sur- la tél édétection et |es systenes

veys rmay be an inprovenent on exist- él ectro-optiques. Dans certaines cir-
ing information but is acceptabl e const ances, |es données provenant de
only if clearly designated as non- tels | evés peuvent pernettre d' amélio-
st andar d. rer 1'information exi stante, nai s ne

sont cependant acceptabl es que si
el l es sont clairenent mentionnées
comre ne correspondant pas aux nor nes.



PART B - PGBl TI ONS

Section B'1 - Horizontal control
B.1.1 - Prinmary shore control points
shoul d be located by survey nethods
at an accuracy of 1 part in 10 000.
Wiere the survey is extensive, a

hi gher degree of accuracy nust be
adopted to ensure that the relative
positions are in error by not nore
than half the plottable error at the
scal e of the survey.

B.1.2 - Wien satellite positioning
is used to determine the |ocation
of shore stations, ties should be
made to the local horizontal datum

B.1.3 - Where no geodetic contro
exists, apoint of originfor the
hori zontal control should be deter-
mned by astrononm cal observations
or satellite positioning, the pro-
babl e error of which shoul d not
exceed 2" of arc or about 60 metres.

B.1.4 - Secondary stations, required
for local positioning (usually visual)
which will not be used for extending
the control, should be |ocated such
that the error does not exceed the
plottable error at the scale of the
survey (nornally 0.5 mmon paper).

B.1.5 - The position of soundings,
dangers and all other significant
features should be determned with
an accuracy such that any probabl e
error, nmeasured relative to shore
control, shall seldomexceed tw ce
the mnimumplottable error at the
scale of the survey (nornally 1.0
mmon paper). It is nost desirable
that whenever positions are deter-
mned by the intersection of |ines
of position, three such lines be
used. The angl e between any pair
shoul d not be less than 30°.

PARTIE B - PGS TI ONS
Section B.1 - Canevas géodési que

B.1.1 - La déternination des stations
principales a terre devrait se faire
par des méthodes de |evés d' une pré-
cision de'|l'ordre de 1/10 000. Lors-
que le levé est étendu, il s'avére
nécessaire d adopter un degré de pré-
cision supérieur afin d assurer que
|"erreur sur les positions relatives
n'est pas supérieure a la noitié de
|"erreur graphique a |I'échelle du

| evé.

B.1.2 - Lorsque |e positionnenent par
satellite est utilisé pour déterm ner
la position des stations a terre, des
rattachements devraient étre faits au
syst éme géodési que | ocal .

B.1.3 - Laou il n'existe aucun cane-
vas géodési que, un point d origine du
réseau géodési que devrait étre déter-
mné a |'aide d observations astrono-
m ques ou d un systeéene de positionne-
nment par satellite; |'erreur probable
ne devrait pas, dans ce cas, étre su-
périeure a 2" d arc, soit environ 60
netres.

B.1.4 - Les stations secondaires, né-
cessaires au positionnenent |ocal (gé-
néral enment optique) qui ne seront pas
utilisées pour |'extension du canevas
géodési que, devraient étre déterm nées
de naniére a ce que |'erreur ne soit
pas supérieure a |'erreur graphique a
|"échelle du levé (normalement 0,5 mm
sur le papier).

B.1.5 - La position des sondes, des
dangers ou de tout autre élénent si-
gnificatif devrait étre déterm née
avec une précision telle que toute
erreur probabl e, cal cul ée par rapport
aux stations du canevas géodési que a
terre, n'excede qu' exceptionnel | ement
deux fois |'erreur graphi que m ni nrum
al'échelle du leve" (nornalenment 1,0
sur le papier). Il est tres sou-
hai t abl e que chaque fois que les po-
sitions sont détermnées par inter-
section de |lignes de position, trois
de ces lignes soient utilisées. L' an-
gle formé par chaque paire de lignes
ne devrait pas étre inférieur a 30°.



B.1.6 - The position of fixed navi-
gational aids and offshore installa-
tions projecting above water shoul d
be det erm ned, whenever practical,
to the sane standard as primary
stations.

B.1.7 - Floating aids to navigation
should be fixed as precisely as prac-
tical and with a probable error not
exceeding twice the mni mumpl ottabl e
error at the scale of the survey
(nornally 1.0 mmon paper).

PART C - DEPTHS
Section C1 - Measured depths

Cl1l1 - The error in measuring the
dept hs shoul d not exceed

(a) 0.3 netre fromO to 30 netres

(b) 1.0 netre from30 to 100 netres

(c) 1%of depths greater than 100
netres.

C 1.2 - Masured depths nust be redu-
ced to the soundi ng datumby appli -
cation of the tidal height. Theerror
of such reductions should not exceed
the errors acceptable for depth nea-
surenment specified in C 1.1. Depths
greater than 200 netres nornal |y need
not be reduced for tidal height.

C1l.3- Adifference in depth at the
intersection of two crossing |ines of
soundi ngs whi ch exceeds tw ce the

rel evant values given in C1.1 should
be investigated. Such a discrepancy
nmay be due to an error in position,
soundi ng or tidal reduction.

B.1.6 - La position des aides fixes a
la navigation et des installations au
large s'élevant au-dessus de la surfa-
ce de |'eau devrait étre déterm née,
dans tous les cas ou cela s'avere
possi bl e, selpn | es nénes normes de
précision que les stations principal es.

B.1.7 - La position des aides flottan-
tes a la navigation devrait étre dé-
termnée de nani ére aussi précise que
possi bl e et avec une erreur probabl e
qui ne soit pas supérieure a deux
fois |'erreur graphique mni muma
|'échelle du levé (normal ement 1, 0mm
sur le papier).

PARTI E C - PRCFONDEURS
Section C1 - Profondeurs mesurées

Cl1l1 - Lerreur dans |a nesure de
| a profondeur ne devrait pas étre
supérieure a :

(a) 0,3 nétre, de 0 a 30 netres

(b) 1,0 métre, de 30 a 100 netres

(¢c) 1%des profondeurs supérieures
a 100 metres.

C 1.2 - Les profondeurs mesurées doi -
vent étre rapportées au niveau de ré-
férence par déduction de |a haut eur
de lanmarée. L' erreur sur de telles
réducti ons ne devrait pas étre supé-
rieure a |'erreur acceptable pour |a
nesure des profondeurs figurant au
point C 1.1. Nornal ement, il n'est
pas nécessaire d appliquer |a réduc-
tion de marée aux profondeurs supé-
rieures a 200 netres.

C 1.3 - Toute différence de profon-
deur a 1'intersection de deux pro-
fils de sonde traversiers qui dépas-
serait | e doubl e des val eurs perti -
nentes figurant au point C1.1 de-
vrait faire |'objet de vérification.
Une telle difference peut étre due a
une erreur de position, de sonde ou
de réduction de narée.



Section C2 - Determnati on of |east
depth over wecks and
obstructi ons

C21 - Wecks and obstructions

whi ch may have depths |ess than 40
netres and may be dangerous to sur-
face navi gation nust, whenever possi -
bl e, be physically exam ned by diving
or sweeping to determne the | east
depth over them The sane standard

of accuracy should be attained,

wher e equi pment permts, as for
soundings specified in C 1.1.

PART D - VAR QUS MEASUREMENTS
Section D1 - Nature of the bottom

D11 - Sanples of the bottom shoul d
be obtained in depths |ess than 100
netres to provide information for
anchoring. As a general guide, de-
pending on the availability of other
neans of assessing the nature of the
bottom (e.g. Sonar, T/V canmeras and
di vi ng), sanpling of the bottom shoul d
be spaced as foll ows

(a) In general - at intervals of 10
cmat the scale of the survey.

(b) In areas expected to be used as
anchorages - as necessary to in-
dicate the limts of different
types of bottom

Section D.2 - Tidal observations

D2 1 - Tidal height observations
shoul d be nmade throughout the course
of a survey for the purpose of

(a) providing tidal reductions for
soundi ngs

(b) providing data for tidal analy-
sis, for which purpose the ob-
servations shoul d extend over
the | ongest possible period and
not |less than 29 days.

Section C2 - Déternination de |a pro-
fondeur m ni mal e au-
dessus des épaves et
obstructi ons

C2. 1 - Les épaves et obstructions
ayant un brassiage inférieur a 40 ne-
tres et pouvant présenter un danger a,
| a navigation en surface doi vent, cha-
que fois que cela est possible, faire
|'obj et d un exanen physi que par plon-
gée ou dragage, afin de détermner |a
pr of ondeur m ni nal e au-dessus d' el | es.
La ou |'équipenent |e pernmet, |es né-
nes normes de précision que celles
nentionnées pour |es sondes au poi nt
C1l1 devraient étre atteintes.

PARTI E D - MESURES D VERSES
Section D1 - Nature du fond

D1.1 - Des échantillons du fond de-
vraient étre prélevés dans les pro-
fondeurs inférieures a 100 netres afin
de fournir des informations pour |e
noui |  age. De mani ére générale, et en
fonction de la disponibilité d autres
noyens pernettant de déternminer la
nature du fond (tels que sonar, camé-
ras de tél évision et plongée), |'é-
chantillonnage du fond devrait étre
espacé comme suit :

(a) En général - a des intervalles de
10 cma | ' échell e du | evée.

(b) Dans |les zones susceptibles d etre
utilisées pour le nouillage a des
intervalles pernettant de définir
les limtes des différents types
de fond.

Section D 2 - (bservations des narées

D2 1 - Les observations de |a hauteur
de nar ée devraient étre effectuées
tout au long des | evés, dans |e but de:

(a) fournir les réductions de marée
pour |es sondes

(b) fournir des données pour |'analy-
se des narées; pour cela, les ob-
servations devraient étre effec-
tuées sur une période aussi | ongue
gque possible et qui ne soit pas
inférieure a 29 jours.



D 2.2 - Tidal heights should be obser-
ved with an accuracy of at least 0.1
nmetre. Care should be taken that tidal
observations are obtained for each of
the tidal regimes which may occur
within the area bei ng sounded.

Qurrents and Ti dal
Streans

Section D 3 -

D 3.1 - The speed and direction of
currents or streans which rmay exceed
0.2 knots should be observed at en-
trances to harbours and channel s, at
any change in direction of a channel,
i n anchorages and adj acent to wharf
areas. It is also desirable to nea-
sure coastal and offshore currents
when they are of sufficient strength
to affect shipping.

D 3.2 - The current at each position
shoul d be neasured at depths between

3 and 10 netres. Where the tidal range
is significant, nmeasurenents shoul d

be made at spring and neap tides over
a period of at least 26 hours. S ml-
t aneous observations of tidal height
shoul d be made.

D 3.3 - The speed and direction of
the current shoul d be measured to
0.1 knot and the nearest 10° respec-
tively.

D 2.2 - Les hauteurs des narées de-
vrai ent étre observées avec une pré-
cision dau nmoins 0,1 netre. |l con-
viendrait que |es observations de na-
rée soi ent effectuées pour chaque ré-
gi me de mar ée pouvant se présenter
dans |a zone de | evé.

Courants et courants de
nar ée

Section D3 -

D31 - Lavitesse et la direction
des courants ou des courants de narée,
pouvant excéder 0,2 noaid, devraient
étre observées a |'entrée des ports
et dans |les chenaux, a tout change-
nment de direction d un chenal, dans
les nouillages et a proxinté des
apponterents. |l est égal ement sou-
hai tabl e de nesurer les courants c6-
tiers et du large lorsqu'ils sont de
force suffisante pour affecter la na-
vi gati on.

D. 3.2 - Le courant, a chaque position,
devrait étre nmesuré a des i nmersions
conprises entre 3 et 10 nmetres. Lors-
que | e marnage est inportant, les me-
sures devraient étre effectuées lors
des nmarées de vive eau et de norte
eau, sur une période de 26 heures au
moins. On devrait effectuer similtané-
ment des observations de hauteur de
nar ée.

D.3.3 - Lavitesse et la direction du
courant devraient étre nesurées a 0,1
noeid et a 10° pres, respectivenent.
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The criteria given in Book 2 are an
updat ed version of those drawn up by
the 1HOworking group established in
1972.

The aimof conpiling deep sea sound-

ings is to map the shape of the seabed.

The interest is scientific as nmuch as
it is navigational, as distinct from
the aimof a hydrographic chart, which
nust enphasi ze hazards to navigation.

The aimof classifying deep sea
soundings is to select the better data
wher e overl appi ng soundi ngs di sagr ee.
It will also be needed should the
requi rement arise to conpile charts on
which all data nmeet a specified mni-
num st andar d.

These criteria provide gui dance
also to surveyors and data col |l ectors
so that essential technical details
will be recorded with the soundi ngs.
A assification should be applied by
the ship collecting the soundi ngs and
anmended, if necessary, by the Hydro-
graphic Gfice concerned, if it pro-
cesses the data further before pass-
ing it on to the authorities respon-
sible for storing the data and com
piling the charts.

"Deep sea soundi ngs" inplies depths
greater than 200 m

The classification is nade under
four headi ngs :
A Position, with categories :

Track/ Systenatic Survey,
Posi tion accuracy;

Les critéres figurant au Torme 2
sont |a version nise a jour des cri-
teres élaborés par |le groupe de tra-
vail de |'CH constitué en 1972.

L' obj ectif recherché dans |a conpi-
| ation des sondes en eau profonde est
de cartographier la forme des fonds
marins. On vise 1'aspect scientifique
autant que la navigation; |le but est
distinct de celui d une carte hydro-
graphique qui doit faire ressortir
| es dangers pour |a navigation.

Le but de la classification des son-
des en eau profonde est de choisir les
nei |l | eures données | orsque des sondes
qui se recouvrent sont en contradic-
tion. Il sera égal enent nécessaire,
si le besoin s'en fait sentir, de
conpi l er des cartes sur |esquelles
toutes |es données répondent a des
nornes mni mal es spécifi ées.

Ces criteéeres pernettent égal enent
de guider |es hydrographes et |es
responsabl es de la collecte des don-
nées de naniere a ce que les détails
techni ques inportants soient enregis-
trés en néne tenps que |es sondes.

La classification devrait étre appli-
quée par le navire qui recueille les
sondes, et nodifiée, au besoin, par

| e Service hydrographi que concerné,
si celui-ci effectue le traitenent
des données avant de les transnettre
aux autorités responsabl es de |eur
stockage et de la conpilation des
cartes.

L' expressi on "sondes en eau prof on-
de" signifie profondeurs supérieures
a 200 m

La classification conprend quatre
rubriques :

A Position,
sui vantes :
Rout e suivi e/ Levé systénatique
Précision de |la position

avec |es catégories



B. Soundings, with categories :

Bearmwi dt h,
Ti m ng accuracy;

C Fdelity of scaling soundings to

reproduce seabed, with categories:

S ngl e/ nul ti - beam Echo- sounder

Scal i ng accuracy

D. Data processing, wth categories:

Whet her original data supplied,
Met hod of correcting soundings.

The reasons for preferring this
over a single code are :

(i) Anmultiple code where each cha-

B. Sondage, avec |es catégories
sui vantes :
Largeur du faisceau
Préci sion de |a nesure du tenps;

C F délité avec laquelle |es sondes
dépoui | | ées reprodui sent e fond
marin, avec |les catégoriessui vantes:

Sondeur acoustique a faisceau
uni que/ mul ti pl e
Préci si on du dépoui | | enent

D. Traitenent des données, avec |es
cat égori es suivantes :
Données ori gi nal es fourni es ou non
Met hode de correction des sondes.

Les raisons qui ont conduit a ce
choix plutot qua |'enploi d un code
uni que sontl es suivantes :

(i) Un code multiple ot chaque carac-

racteristic is judged separately
is easier for the observer to
apply than a single, conbination
code; the nunber of conbinations
required to classify all the in-
formation required in a single
code woul d nake coding a conpli -
cated process. Amultiple code

is also easier to adjust when one
characteristic changes during the
course of a cruise; this wll

of ten happen wi th positioning
accuracy, for exanple.

(ii) The conpil er needs detailed in-

fornmation on sone aspects of the
classification. Take, for exem
ple, the dilemma that position-
ing is nore inportant than sound-
ing accuracy on a steeply sl oping
seabed, whereas soundi ng accuracy
is nore inportant over an abyssal
plain; the only practical solu-
tion appears to be to classify
posi tion and soundi ng accuracy

i ndependently, and |eave the final
decision to the conpiler.

The steps between each category have

del i berately been nade large in order

téristique est appréci ée sépar é-
nent est plus facile a appliquer
par |'observateur qu' un code uni-
que a conbi nai son; |e nonbre des
conbi nai sons nécessai res pour
classer toutes les informations

i ndi spensabl es dans un code uni que
ferait de la codification une op--
ration conpliquée. Un code nulti-
ple est égal ement plus facile a
adapter |orsqu' une caractéristique
change au cours d'une croisiere;
cela est souvent |le cas, par exem
ple, pour la precision de |la d--
termnation de |a position.

(ii) Le conpilateur a besoin dinfor-

nmati ons détaill ées sur quel ques
aspects de la classification.
Prenez, par exenple, |e dilemre
dans lequel |a détermnation de
la position est plus inportante
que | a précision des sondes pour
une forte pente sous-narine alors
que | a précision des sondes est
plus inportante pour une plaine
abyssale; il s'avere que la seule
solution pratique est de classer
la précision de |la position et
cell e des sondes séparénent, et de
| ai sser la décision finale au com
pi | ateur.

Les écarts entre catégories consé-
cutives ont été délibérément prévus

to sinplify classification and to

di scourage exaggerated clains by naking

themri di cul ous.

larges de fagon a sinplifier la clas-
sification, et a décourager |les pré-
tentions exagérées en les rendant ri-
di cul es.



Each code has a "Z" category for
"unspecified" data. This nay be ol d
data or current data submtted with-
out accuracy classification. Catego-
ries A, B, and C of each code are
| eft unused in case of future de-
vel oprent s.

The

(i)

Dat e Processi ng Code :

Thi s code shoul d describe the
formof the data when it is
finally entered into the data
bank.

The significance of submtting
original soundi ngs as observed
is that the corrected depth can
be refined shoul d i nproved

sound vel ocity becone avail abl e
after the original work was done.

(i)

Per haps the nost serious weakness
in the present-day process of
reporting deep sea soundings is
that only a very small part of
the data collected is preserved;
for exanpl e, spot sounding at

10 kmintervals out of a conti-
nuous seabed profile. Codes A B
and C are intended for the day
when a continuous profile can be
stored (on magnetic tape?) and
used to reproduce all the infor-
mat i on gat hered

(iii)

The roughness of the seabed is an
inportant factor in judging the fide-
lity with which spot soundings can
reproduce a continuous profile, but
it isadfficult quality to classify.
The Fidelity of Scaling Soundi ngs
code gives the linmted information
that either the bottom roughness has
been described by the soundi ng sel ec-
tion (category D), or it is rougher
than the soundi ngs indi cate.

Chaque code conporte une cat égorie
"Z" pour |es données "non spécifiées".
Cel a peut correspondre a des données
anci ennes ou a des données récentes
transm ses sans classification de pré-
cision. Les catégories A, B et Cde
chaque code n'ont pas été utilisées en
pr évi si on de dével oppenents futurs.

Le Code de traitement des données :

(i) Ce code doit décrire la forne
final e des données | orsqu' el l es
sont enregi strées dans |a ban-
gue de données.

La conséquence du fait de pré-
senter des sondes origi nal es
telles qu' elles sont observées
est que |a profondeur corrigée
peut étre affinée si une vites-
se du son aneliorée devient dis-
poni bl e, aprés que le travai
original ait été effectué.

(i)

Peut-étre la faiblesse | a plus
grave du processus utilisé ac-
tuel | enent pour présenter |es
sondages profonds réside-t-elle
dans le fait que seul e une treés
petite partie des données re-
cuei llies est conservée; par
exenpl e, un choi x de sondes
discrétes a des intervalles de
10 kma partir d un profil con-
tinu du fond de la ner. Les co-
des A, B et C sont prévus pour
le jour ou un profil continu
pourra étre enregistré (sur
bande nagnéti que?) et destiné
ala restitution de toutes les
informations recueillies.

(iii)

La rugosité du fond de |a mer cons-
titue un facteur inportant lorsqu'il
s'agit de juger de la fidélité avec
laquel l e | es sondes discrétes peuvent
reprodui re un profil continu, nais
c'est une caractéristique difficile
aclasser. Le code utilisé pour la Fi-
délité de Dépouillenment des Sondes
fournit une information limtée a sa-
voir que I'inégalité du fond a été dé-
crite par la sélection des sondes
(catégorie D), ou bien que | e fond
est plus rugueux que |les sondages ne
1'i ndi quent.






PART A - PCBI TION

Al - In mapping the seabed, a sys-
tematic survey of a large areawith
high relative position accuracy is
the equivalent of a series of sin-
gl e tracks of equival ent geographi -
cal accuracy. To reflect this, the
code consists of a nunber specify-
ing the type of survey, followed by
a letter specifying the positioning
accur acy.

A 2 - TYPE CATEQCRY

1.- Sounding is froma single
track. In this case the position
accuracy code sel ected nust be based
on the geographi cal position accuracy.

2.- Sounding is froma systenatic
survey of a large area. In this case
the position accuracy code nust be
determned by the relative accuracy
bet ween positions in the area fol | ow
ed by the geographi cal accuracy of
the survey as a whol e, the two code
letters being separated by a sl ant
l'ine.

A 3 - ACOURACY CATECRY

Accuracy of 95%of positions :

D Better than 100 netres

E Better than 500 netres

F Better than 2km (1.0 NV

G Better than 10km (5.0 NV

H Wrse than 10km (5.0 NV

Z Position accuracy not specified.

Exanpl es of positioni ng net hods
whi ch may neet the above accuracy
categories :

D (i) Radio navigational systens
usi ng frequenci es of 1500 kHz
or hi gher

Acoustic range on fixed trans-
ponder - the absol ute accuracy
dependi ng upon the accuracy

wi th which the transponders
are | ocated.

(i)

(iti) GP.S. - dobal positioning

system

PARTIE A - PGSl TI CN

A1 - Pour la cartographie du fond de
la mer, un levé systénatique d' une
vaste zone ayant une grande préci sion
rel ative en position équivaut a une
série de profils uniques de néme pr--
ci si on géographi que. Pour traduire
cela, le code est constitué d un chif-
fre indiquant |e type de | evé, suivi

d' une lettre indiquant |a précision
du positi onnement .

A2 - CATECR E SEHON LE TYPE

1.- Sonde en provenance d un profi
uni que. Dans ce cas, |e code choi si
pour indiquer |a précision de |a po-
sition doit etre basé sur la préci-
sion de |a position géographi que.

2.- Sonde en provenance d' un |evé
syst émat i que d' une vaste zone. Dans
ce cas, le code indiquant |a préci-
sion de la position doit étre déter-
mné par |la précision relative entre
| es positions dans |a zone, suivi de
| a précision géographi que du |evé
dans son ensenbl e; les deux lettres
du code sont alors séparées par une
I'igne obl i que.

A 3 - CATEGCR E DE LA PREQS ON

Préci si on de 95%des positions :

Dneilleure que 100 netres

E rmeilleure que 500 netres
Frneilleure que 2 km (1,0 M
Gneilleure que 10 km (5,0 M

H pl us nauvai se que 10 km (5,0 M

Z préci sionde | aposition non spécifi ée.

Exenpl es de nét hodes de positionne-
ment pouvant étre rangées dans |les ca-
tégories de précision nentionnées ci -
dessus :

D (i) Systémes de radi onavi gation
utilisant des fréquences de
1500 kHz ou supérieure

D stance acoustique a un
transpondeur fixe - la préci-
sion absol ue étant fonction
de | a précision avec | aquel -
le les transpondeurs sont |o-
cal i sés.

(iii) SP.G

(i)

- Systéne de position-
nerrent gl obal



(iv) Doppler satellite (dual fre-
guency) with automatic course
and speed input fromi ner-
tial systemor bottom]l ock
sonar doppl er or Rho- Rho
navi gati onal system using
frequency of 100 kHz with
groundwave reception in best
condi ti ons.

E. (i) Radio navigational system
usi ng frequenci es of 100 kHz
or higher with groundwave
reception in best conditions.

(ii) Radio navigational systens
usi ng frequencies of 10 kHz
or higher which are nonitored
by a fixed station wthin 500
km

(iii) Doppler satellite (dual fre-
guency) with automatic course
and speed input froman

el ectroni c positioning system

F. (i) Doppler satellite (dual fre-
quency) w th rmanual input of
course and speed fromD R or
an el ectronic positioning
system

(ii) Doppler satellite (single
f requency)

G (i) Radio navigational system
usi ng frequenci es of 10 kHz
or higher.

(i) Celestial observations.

A4 - NOTES ON PCH TI ONS

A 4.1 - The accuracy refers to the
position of the sounding vessel. The
position of the soundi ngs, particu-
[arly when interpol ated between fi xes,
nay be of |ower accuracy.

A 4.2 - |f positions are read off a
plotting sheet, the scale of the
sheet sets an upper linit on the
accuracy of the positions.

(iv) Satellite Doppler (bi-fréquen-
ce) avec entrée-automati que
de la route et de la vitesse
en provenance d'un systéne par
inertie ou d un sonar Doppl er
recevant les réflexions du
fond ou systene de navigation
Rho- Rho utilisant une fréquen-
ce de 100 kHz dans les neil -
leures conditions de récep-
tion des ondes de sol.

E (i) Systene de radionavigation
utilisant des fréquences de
100 kHz ou supérieures dans
les neilleures conditions de
réception des ondes de sol.

(ii) Systenes de radi onavigation

utilisant des fréquences de
10 kHz ou supérieures contr 6-
| és par une station fixe dans
un rayon de 500 km

(iii) Satellite Doppler (bi-fréquen-

ce) avec entrée autonatique

de la route et de la vitesse

en provenance d'un systéne de

posi ti onnerment él ectroni que.

F. (i) Satellite Doppler (bi-fréquen-
ce) avec entrée manuelle de |a
route et de la vitesse a |'es-
ti me ou en provenance d ' un syst e-

nme de posi ti onnerent él ect roni que.

(ii) Satellite Doppler (a freéquen-
ce uni que).

G (i) Systémes de radi onavi gation
utilisant des fréquences de
10 kHz ou supéri eures.

(ii) Cbservations astronom ques.

A4 - NOTES SR LES PGSl TI ONS

A 4.1 - La précision concerne |a po-
sition du batiment sondeur. La posi -
tion des sondes, en particulier |ors-
qgu el les sont interpol ées entre |es

poi nts, peut étre d' une précision
noi ndr e.
A4.2 - S les positions sont obte-

nues a partir d une mnute de cons-
truction, 1'échelle de |la ninute don-
ne une linmte supérieure de la préci-
si on des positions.



A 4.3 - The differences between geo-
detic datuns, and between a | ocal
datum and a geocentric satellite na-
vigation datum may amount to seve-
ral hundred nmetres. For geographic
accuraci es better than 500m (cate-
gories 1D, 1E, 2D and 2E) the datum
used nust be defined, either by a
recogni sed term (e.g. "Tokyo datunm)
or by quoting the reference ellip-
soid s a and 1/f and the datumtrans-
[ ation conponents Xo Yo Zo that
give the coordinates of the centre of
the datumrel ative to the geocentre.
(If the Navy Navigation Satellite
Systemis used, its centre can be
assuned to be at the geocentre).

A5 - EXAWPLE : A systematic off-
shore survey (category 2) using a
posi tioning system enploying radio
frequency of 100 kHz (category E)
but whi ch was not calibrated and so
coul d have geographi cal position
error of up to 3 kmwould be cl as-
sified as 2 EG

PART B - SOUND NGS5

B.1 - The accuracy w th which the
sounder can nmap the seafl oor depends
on the precision with which it nea-
sures the return travel tinme of the
echo, and on the wi dth of the beam
since a wi de beamdistorts the de-
pi cted shape of the seabed. To re-
flect this, the code consists of a
nunber specifying the beamwi dt h
followed by a letter specifying the
time and recording accuracy (which
will be matched in a well-desi gned
sounder) .

B.2 - TYPE CATEQRY

1. Very narrow beam total beanwi dth
less than 6° to -3db point, or
sounder deep-towed or in subner-
si bl e such that dimension of
area "illumnated" is less than
1/10 of water depth.

A 4.3 - Les différences entre deux
syst énmes géodési ques, et entre un sys-
tene local et un systene géodési que
gl obal associ é a un systene de navi -
gation par satellite peuvent attein-
dre plusieurs centaines de netres.
Pour des précisions géographi ques
nei l | eures que 500m (cat égories 1D
1E, 2D et 2E) |e systéne géodési que
doit étre défini, soit par unterne re-
connu (par ex. Tokyo datun) soit en
indiquant |es caractéristiques a et
VUf de |'ellipsoide de référence et
| es conposantes Xo, Yo, Zo de la
transl ati on qui donnent |es coordon-
nées du centre de |'ellipsoide de
référence a partir du géocentre.

(S le systéme de navigation par sa-
tellite de |a Marine anéricai ne est
utilisé, son centre peut étre consi-
déré come étant au géocentre).

A5 - EXEMPLE : Un |evé systénatique
effectué au large (catégorie 2) uti-
lisant un systenme de positionnemnent
fai sant appel a une fréquence radio
de 100 kHz (catégorie E), mais qu
n"avait pas été étalonné et qui par
conséquent pourrait présenter une
erreur de position géographi que
allant jusqu'a 3 km devra étre
classé 2 H G

PARTI E B - SONDE

B1l - L exactitude avec laquelle le
sondeur peut représenter le fond de

| a mer dépend de |a précision avec
laquelle il nesure |e tenps de retour
de 1' écho, et de la largeur du fais-
ceau, étant donné qu'un faisceau |ar-
ge donne un aspect déformé du relief
sous-marin. Pour traduire cet état

de choses, |e code est constitué

d' un nonbre indiquant la largeur du
fai sceau suivi d une lettre indi quant
la précision de la mesure du tenps et
de |'enregistrement (qui se corres-
pondent sur un sondeur bien congu).

B.2 - CATEGCR E SELON LE TYPE

1. Faisceau trés étroit; largeur to-
tale du faisceau inférieure a 6°
a 3db, ou sondeur renorqué en
eau profonde ou placé dans un
subnersi ble de sorte que la di-
nensi on de |a zone "écl airée"
soit inférieure a 1/10éne de la
prof ondeur de |' eau.



2. Narrow beam total beanmwi dth | ess
than 12° to -3db point, or dimen-
sion of area illumnated |ess than
/5 of water depth.

3. Normal beanwi dth; total beanmwi dth
12° or greater to -3db point.

B.3 - ACCURACY CATEQCRY

Ti m ng Recor di ng
D H gh precision Hgh precision,

better than stabl e dry paper,

0. 1%of travel or calibration marks

time applied by timer to
gi ve recording
accuracy of +0.1%
Dgital recordingto
be of the same pre-
ci si on.

E Better than 2% Better than 2% of
of travel time depth

F Lessaccurate Less accurate than
than 2% 2%

Z Soundi ng accu-
racy not spe-
cified

B.4 - EXAWMPLE : A norrmal beanw dth
sounder, crystal controlled to give
better than £0. 1%ti mng accuracy
and with tinme marks on the depth
record, would be classified "3D".

PART C - FIDELITY WTH WH CH SCALED
SOUNDI NGS REPRCDUCE  SEABED

C1l- ldeally, a profile re-construc-
ted fromthe scal ed soundi ngs woul d
reproduce the original echogram exact -
l'y; no information would be |ost.

Unl ess the seabed is quite snooth,
practical problens of nman-hours,
plotting scales, etc., reduce the
"fidelity" of scaling. The classifi-
cation reflects how closely the ideal
has been approached under the existing
constraints of seabed roughness and
practical considerations. Snce the

wi de swat he sounded by nulti-beam
array sonar provides a fuller picture

2. Faisceau étroit; largeur totale
du faisceau inférieure a 12° a
3db, ou dinension de la zone il -
lumnée inférieure a /5 de la
pr of ondeur de |' eau.

3. Largeur du faisceau nornale; lar-
geur totale du faisceau 12° ou
supérieure a 3db.

B3 - CATECCRE SHON LA PREAS ON

Mesure du tenps Enregi strenent
D Hauteprécision Haute précision;

neilleure que papier sec stabl eou

0, 1%du tenps narques de cali bra-

de parcours tioninscrites par
1" horl oge pour don-
ner une préci si on
d' enr egi st renent
de *0,1% Enregis-
trement digital de
nene préci sion.

E Meilleureque
2%du t enps de
par cour s

Mei | | eure que 2%
de | a profondeur

Préci sion inférieu-
re a 2%

F Précisioninfé-
re a 2%
Z Précisiondes

sondes non
spéci fi ée

B.4 - EXEMPLE : Un sondeur a | argeur
de faisceau normal e, piloté par quartz
pour donner une précision en tenps
supérieure a 0, 1%et conportant des
reperes de tenps sur 1 enregistre-
nent de profondeur, sera classé dans
la catétorie "3D'.

PARTI E C- F DELI TE AVEC LAQUELLE LES
SONDES DEPOU LLEES REPRODU SENT LE
FOND VAR N

C1l- Lidéal serait qu un profil re-
constitué d' aprés des sondes dépouil -
| ées reprodui se exactenent 1' enregis-
trenent original; aucun rensei gnenent
ne serait perdu. A noins que le fond
de la mer ne soit tout a fait régu-
lier, les problénes pratiques d heures
de mai n-d' caivre, d' échelle de report,
etc. réduisent la "fidélitée" du dé-
poui |l eraent. La classification nontre
dans quel | e raesure on s'est approché
de |'idéal avec les contraintes ac-
tuelles dues a 1'irrégularité du fond
de la mer et a des consi dérations pra-



of the seabed than a single beam the
"fidelity" classification includes a
nunber to identify data froma nulti -
beam sounder .

C 2 - TYPE CATERY

1. Single beam sounder used

2. Multi-beamarray sounder used

C 3 - ACORACY CATEQRY

D Soundi ngs scal ed at peaks, deeps
and poi nts of change of sl ope;
seabed snoot h bet ween soundi ngs.

Cn the depth profile, straight

i nes between scal e soundi ngs agree
with the actual seabed within the
tol erance established by the sound-
i ng accuracy.

E Soundi ngs scal ed at peaks, deeps,
and poi nts of change of slope; sea-
bed not snooth between soundi ngs.

Onh the depth profile, straight |ines
drawn bet ween scal ed soundi ngs depart
fromthe actual depth by nore than

t he soundi ng accuracy.

F Soundings scaled at equal intervals
along the track, with a maxi mum of
one deep and one peak scal ed between
each regul ar soundi ng; or soundi ngs

scaled at a specified contour inter-
val plus all highs and | ows.
G Soundings scaled at equal intervals

al ong the track.

H Only spot soundi ngs avail abl e.

Z Sounding selection criteria not
speci fi ed.

tiques. Eant donné que |a |arge ban-
de sondée par un sondeur nmulti-fais-
ceaux donne une image plus conpl éte du
fond marin qu un faisceau uni que, |la
classification de "fidélité" conporte
un chiffre pernettant d identifier

| es données en provenance d' un son-
deur multi-fai sceaux.

C2 - CATEGCCR E SELON LE TYPE

1. Wilisation d un sondeur a faisceau
uni que

2. Uilisation d un sondeur afai sceaux
mul tiples

C3 - CATEGCR E SELON LA PREA SI ON

D Sondes dépoui |l | ées au-dessus des
poi nts hauts, des points bas et des
poi nts de changenent de pente du
fond marin régulier entre les son-
des. Sur le profil des profondeurs,
les lignes droites entre |es sondes
dépoui | | ées correspondent au fond
marin réel dans les limtes de to-
| érance établies par |a précision
des sondes.

E Sondes dépouil | ées au-dessus des
poi nts hauts, des points bas et des
poi nts de changenent de pente; fond
marin irrégulier entre | es sondes.
Sur le profil des profondeurs |es
lignes droites tracées entre |les
sondes dépoui |l ées s' écartent de la
profondeur réelle de plus que la
préci si on des sondes.

F Sondes dépouill ées a des interval -
les égaux le long de la route sui-
vi e, avec au maxi numun point bas
et un point haut dépouillés entre
deux sondes réguliéres ou sondes
dépoui | | ées a une différence de
cote spécifiée, plus tous les points
hauts et points bas.

G Sondes dépouil | ées a des interval -
les égaux le long de la route sui-
vi e.

H Seul es des sondes discretes sont
di sponi bl es.

Z Oitéres de sélection des sondes
non spéci fi és.



C4 - EXAMPLE : Soundi ngs scal ed at
peaks, deeps and poi nts of changes
of slope. But due either to the sea-
bed bei ng very rough, or to cons-
traints of tine available, or asnal
plotting scale, the difference bet-
ween the original echogramand a
profile reconstructed fromthe scal ed
soundings will exceed the timng
accuracy of +0.1% Jdassification is
"E".

PART D - DATA PROCESSI NG

D1 - In conpiling large-scale plots
of seabed areas of special interest,
and in reconciling data fromdiffe-
rent sources, it is useful to have
the source data available and to
know j ust how the depth measurenents,
which are in fact tine measurenents,
were converted to true depth. This
code consists of a nunber denoting
whet her or not the source data is
suppl i ed, and whet her the soundi ng
velocity used in recording depths is
specified, followed by a letter
giving the method used in correcting
the soundings. It is assuned that
corrections have been nmade for the
depth of the transducer and where
appropriate (eg. over seanounts)
reduced for the height of the tide

D2 - TYPE CATECCRY

1. Giginal or photocopy of line
soundi ng echogram or array sonar
i sobat h graphi c/digital recording
suppl i ed. Recordi ng vel ocity spe-
cified.

Qiginal or photocopy of |ine
soundi ng echogram or array sonar

i sobat h graphic/digital recording,
suppl i ed. Recording vel ocity not
suppl i ed

3. Listing of original, uncorrected
soundi ngs supplied. Recording ve-
locity specified.
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C 4 - EXEMPLE : Sondes dépoui | | ées au-
dessus des points hauts, des points
bas ou des points de changenent de
pente. Mais en raison de | a grande
rugosité du fond marin ou des con-
traintes de tenps disponible ou de la
petite échelle de report la différen-
ce entre 1 enregistrement original et
un profil reconstitué d apres |les
sondes dépoui | | ées dépasse | a préci-
sion de la mesure du tenps de 0.1%
La classification est "E".

PARTI E D - TRAl TEMENT DES DONNEES
D1 - Lorsqu on conpile des ninutes
a grande échelle des zones du fond
de la ner offrant un intérét spécia
et gu' on réajuste | es données énmanant
de sources différentes, il est utile
de di sposer des données d' origine et
de savoir avec preécision de quelle
facon |l es mesures de profondeur, qu
sont en fait des nesures de tenps,
ont été converties en profondeur
réelle. Ge code est constitué d un
nurmeéro indiquant si |les données d o-
rigine ont été ou n'ont pas été four-
nies et si lavitesse du son utili-
sée pour |'enregistrenent des pro-
fondeurs a éteé spécifiée, suivi d une
lettre donnant |a méthode utilisée
pour corriger les sondes. |l est sup-
posé que les corrections ont été fai-
tes pour tenir conpte de |a profon-
deur du transducteur et, le cas
échéant (par exenpl e au-dessus des
nonts sous-narins), qu' elles ont été
réduites de |a hauteur de |a marée.

D2 - CATEGCR E SELON LE TYPE

1. L'original ou une photocopi e de
1' enregi strenent du sondeur ou un
enregi strenent graphi que/ numéri que
des isobathes sonar sont fournis.
La vitesse d enregistrenent est
spéci fi ée.

2. L'original ou une photocopie de
1' enregi strenent du sondeur ou un
enregi strenent graphi que/ nunéri que
des isobathes sonar sont fournis.
La vitesse d' enregi strenent n'est
pas spécifi ée.

3. Unh listage des sondes original es
non corrigées est fourni. La vi-
tesse d enregi strenment est spécifi ée.



Li sting of original, uncorrected
soundi ngs suppl i ed. Recording
vel ocity not specifi ed.

5. Only corrected soundi ngs suppl i ed.

D3 - ACOURACY CATEQCRY

By sound vel ocity measurenent at
the tinme of the survey, giving a
correction of an accuracy that
nmat ches the tining accuracy.

E By sound vel ocity neasurement at
the time of the survey, giving a
correction that is |ess accurate
than the timng neasurenent itself.

F By local sound velocity tables
whi ch are an inprovenent over
"Echo-soundi ng Correction Tabl es"
3rd edition NP. 139, (U K).

G By "Echo soundi ng correction tables"

3rd edition N.P. 139 (U K) or equi-
val ent .

H By reference to Matthews Tables N. P.
139 (UK) 2nd edition.

J Soundings are not specifi ed.
Z Correction not specified.

D4 - EXAMPLE : If a photocopy of the
echogramwere supplied with the re-
cording velocity specified, and a
listing of soundings corrected by
NP 139 (UK) 3rd edition was al so
supplied, the classification would

be "1G'.

CCOLLECTI VE EXAMPLE

A systenatic survey in which sound-
ings were positioned to better than
+500 netres relative and £2km (1. ONV)
geogr aphi ¢ accuracy; a normal beam
width crystal controlled sounder was
used; soundings were scal ed at peaks,
deeps and poi nts of change of sl ope
out it was not feasible to reproduce
the entire echogramwithin the 0. 1%
timng accuracy; photocopy of the
echogramwas supplied, sounding re-
cording velocity specified and sound-
ings corrected by NP. 139 (UK), 3rd
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Un |listage des sondes origi nal es
non corrigées est fourni. La vi-
tesse d enregi strenent n'est pas
spéci fi ée.

5. Seuls les sondages corrigés sont
fournis.

D3 - CATEGCR E SELON LA PREQ SI ON

D Par nesure de |la vitesse du son au
noment du | evé, donnant une correc-
tion d' une précision qui correspond
acelle de la mesure du tenps.

E Par nesure de |la vitesse du son au
nonent du | evé, donnant une correc-
tion qui est noins précise que la
nmesure du tenps | ui-néne.

F Par les tables locales de |a vites-
se du son qui constituent une amé-
lioration par rapport aux "Tables
de correction des sondages par
écho", 3e édition NP. 139 (R U.).

G Par les "Tables de correction des
sondages par écho", 3e édition N P.
139 (R U) ou équival ent.

H Par référence aux Tabl es de NMatthews
N.P. 139 (RU) 2e édition.

J Les sondes ne sont pas corrigées.
Z La correction n'est pas spécifi ée.

D4 - EXEMPLE : S une phot ocopi e de
| " enregi strement du sondeur était
fournie avec 1 indication de la vi-
tesse d' enregi strenent ainsi qu' un

| i stage des sondes corrigées au no-
yen de la publication NP. 139 (R U)
3e édition, la classification serait
"1G'.

EXEMPLE CQOWPLET

Un | evé systénatique dans | equel
| es sondes ont été positionnees avec
une précision relative neilleure que
+500 nmetres et une précision géogra-
phi que neill eure que £2 km (1,0 M) ;
un sondeur a largeur de faisceau nor-
nmale piloté par quartz a été utilisé;
| es sondes ont été dépouill ées au-
dessus des points hauts, des points
bas et des points de changerment de
pente, mais il n'a pas été possible
de reconstituer la totalité de |'en-
regi strenment du sondeur avec un écart
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edi ti on.

(Posi tion) (Soundi ng) (Fi delity) (Data)

2B/ F

The cl assification woul d be:

3D

1E

1G

inférieur a la précision de |a nmesure
de tenps de 0,1% une phot ocopi e de

1 enregi strenent du sondeur a éte
fournie, la vitesse d enregistrenent
des sondes est spécifiée et les son-
des corrigées au noyen de |a publica-
tion NP. 139 (RU) 3e édition. Sa
classification sera :

(Posi tion) (Sonde) (Fi délité)(Donnée)
2E/ F 3D 1E 1G





